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GIÁO TRÌNH HƯỚNG DẪN SỬ DỤNG MÁY GNSS RTK XYZ 

PHẦN MỀM SINGULARPAD 

1. CHUẨN BỊ 

• Máy GNSS, sổ tay và các phụ kiện. 

• Sạc pin đầy đủ (pin máy GNSS và pin sổ tay). 

• Sim 4G các nhà mạng. 

• Tài khoản sử dụng trạm CORS (Liên hệ công ty XYZ để được tư vấn). 

2. CÁC BƯỚC THỰC HIỆN 

• Bật dữ liệu di động, kết nối Bluetooth.  

• Tạo file công việc trên sổ tay. 

• Kết nối máy GNSS với sổ tay. 

• Kết nối máy với hệ thống trạm CORS. 

• Tiến hành đo đạc. 

• Xuất dữ liệu ra/vào. 

3. CÁC THAO TÁC CƠ BẢN 

3.1. Thao tác kết nối máy và thiết lập job đo 

3.1.1. Bật dữ liệu 4G và kết nối Bluetooth 

Trước tiên người dùng bật đầu thu lên, bật dữ liệu 4G và Bluetooth trên sổ tay lên. 

Sau đó tiến hành kết nối Bluetooth giữa sổ tay và đầu thu. 

Trong giao diện phần mềm SingularPad vào phần Thiết bị và nhấn chọn Giao tiếp. 

Sau đó chọn loại đầu thu phù hợp. 
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3.1.2. Tạo và thiết lập job (file công việc) đo 

Trong giao diện phần mềm SingularPad vào phần Dự án và nhấn chọn Quản lý dự 

án. 

• Để tạo 1 file mới  Chọn Mới. 
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• Đặt tên file vào mục Tên dự án. 

• Tiếp theo cần tắt đi mục Sử dụng các tham số hệ thống tọa độ cuối cùng của dự 

án (nếu đã tắt thì bỏ qua) sau đó bấm chọn Tiếp theo. 

 

* Trường hợp 1: Khi sử dụng tín hiệu “CORS Cục” để đo đạc, ở mục Loại thông số 

của hệ thống tọa độ  Chọn Tham số RTCM 1021~1027  Chọn OK. 
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* Trường hợp 2: Khi sử dụng tín hiệu “CORS tư nhân” để đo đạc, ở mục Loại thông 

số của hệ thống tọa độ  Chọn Tham số địa phương hoặc Tham số cục bộ. 

 

• Chọn biểu tượng   Chọn Vietnam/VN 2000-7TS  Chọn Áp dụng. 
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• Chọn Tham số phép chiếu  Ở mục Kinh tuyến Trung tâm ta thay đổi tùy 

thuộc vào Tỉnh mà ta đo đạc (mỗi Tỉnh/Thành phố sẽ có kinh tuyến khác nhau) 

 Chọn OK. 

 

• Kiểm tra lại các thông số và chọn OK. 
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3.1.3. Kết nối với tín hiệu hệ thống trạm CORS 

Sau khi kết nối thiết bị và công tác tạo job đo đã xong, tiếp theo là kết nối với hệ thống 

trạm CORS. 

• Trong giao diện phần mềm SingularPad vào phần Thiết bị  Chọn Rover  

Từ trang đã tạo chọn Áp dụng. 

 

• Để thay đổi thông tin cài đặt bấm chọn Dừng. 
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• Ở mục Liên kết dữ liệu chọn Điện thoại Internet. 

 

• Ở mục Cài đặt tham số: 

o Chế độ Kết nối chọn NTRIP. 

o IP: 14.238.1.125 (đây là tên miền mặc định khi sử dụng CORS Cục). 

o Cổng: 2101 (hoặc có thể là 2102, 2103 khi sử dụng CORS Cục). 

o Người dùng & Mật khẩu: Nhập đúng tài khoản & mật khẩu đã đăng ký với 

bên Cục Đo Đạc và Bản Đồ Chọn OK. 
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• Tiếp theo tại Cài đặt MountPoint bấm chọn nút Nhận. 

• Mountpoint: Tùy thuộc vào khu vực Tỉnh/Thành phố mà mình đo sẽ chọn đúng 

múi chiếu và kinh tuyến trục (ví dụ ở HCM là 105_45M3). 

• Chọn nút Bắt đầu. 

• Nhấn bật Tự động kết nối với mạng. 

• Nhấn bật Cảnh báo thay đổi tọa độ cơ sở (đối với cổng 2101 VRS thì tắt đi 

dòng này). 

• Cuối cùng chọn Bắt đầu  Chọn Áp dụng để kết nối với trạm CORS và đo. 

 

3.2. Các chương trình đo đạc cơ bản – nâng cao 

3.2.1. Cách thực hiện công tác đo khảo sát bằng máy RTK SingularXYZ 

Sau khi kết nối với trạm CORS xong, ta đợi 30 giây – 1 phút, khi nào thu đủ tín hiệu 

vệ tinh và máy báo Fixed là ta có thể tiến hành đo đạc. 

Trong giao diện phần mềm SingularPad, vào phần Khảo sát  Chọn Khảo sát điểm 

để tiến hành đo đạc. 
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• Thao tác tại mục đo điểm như sau: 

o Tên: Đặt tên cho điểm đo. 

o Mã: Đặt ghi chú cho điểm đo. 

o Ăng ten: Nhập chiều cao sào vào để đo chính xác cao độ. 

o Sau khi thao tác xong và tín hiệu vệ tinh Fixed (mục  chuyển sang màu 

xanh)  Nhấn vào  để lưu tọa độ điểm lại. 
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• Muốn bật bù nghiêng trên máy ta thao tác như sau: 

o Xác nhận chính xác chiều cao máy. 

o Nhấn chọn  và làm theo hướng dẫn trên máy. 

 

• Đợi bù nghiêng được bật là có thể sử dụng tính năng bù nghiêng. Muốn tham 

khảo bản đồ Google Maps trong khi đo, ta có thẻ chọn biểu tượng  và chọn 

loại bản đồ theo ý muốn. 
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3.2.2. Thao tác fix mốc VN2000 

Fix mốc VN2000 là chế độ đo giúp người dùng có thể thiết lập hệ tọa độ tự do đang 

đo theo đúng hệ tọa độ khống chế khu vực. Thao tác như sau: 

• Từ trang Dự án  Chọn Hiệu chỉnh điểm. 

 

• Ta sẽ tiến hành đặt máy vào trùng với điểm gốc, đợi máy ổn định và nhấn lưu 

điểm như thông thường tại mục Tọa độ điểm GNSS. 

• Nhấn chọn biểu tượng  để vào chế độ 

khảo sát điểm và đo bình thường.  
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• Tại mục Tọa độ điểm đã biết ta nhập vào giá trị tọa độ mốc đã biết  Tính 

toán.  

• Sau đó bấm OK người dùng có thể thoát ra và tiến hành các công tác đo đạc 

như thông thường.  

 
• Để kiểm tra xem quá trình fix mốc đã đúng chưa, ta vào lại chương trình đo 

điểm để kiểm tra giá trị tọa độ đo được có gần đúng với tọa độ của mốc gốc 

chưa. 
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3.2.3. Cách bố trí điểm tọa độ thiết kế ra thực địa 

Vào màn hình Khảo sát  Chọn chế độ Khảo sát điểm  Chọn Tọa độ điểm và 

chọn vào điểm muốn bố trí  Chọn Cổ phần. 

 

Màn hình máy sẽ báo vị trí máy đang đứng, vị trí cần định vị, khoảng cách và hướng 

di chuyển đến mục tiêu (dạng hướng Bắc – Đông). 
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3.2.4. Chương trình định vị CAD 

Chương trình định vị CAD cũng giúp người dùng có thể tìm được các điểm đã có trên 

bản vẽ ra ngoài thực địa. Người dùng chỉ cần tải file bản vẽ Cad lên Gmail hoặc Zalo, 

sau đó dùng sổ tay để tải file bản vẽ về. 

• Sau khi tải file CAD về, ta trở lại phần mềm  Chọn Khảo sát  Chọn Bố trí 

điểm theo CAD. 
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• Sau đó nhấn chọn mục  để tìm đường dẫn về nơi đã tải file CAD  Nhấn 

vào file CAD  Chọn OK. 

  

• Sau khi mở file CAD lên, để chọn vào vị trí cần định vị  Nhấn chọn vào . 

Sau đó di chuyển mũi tên để bắt vào vị trí điểm cần định vị như hình dưới và 

máy sẽ tự động chuyển cho ta sang chế độ định vị điểm. 
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3.2.5. Chương trình đo offset 

Chương trình đo Offset thường được sử dụng trong công tác vạch trục, đo đạc định vị 

cọc trên sàn đạo, đo cắm cọc giải phóng mặt bằng,… 

Ví dụ: 

Khi thực hiện công tác đóng cọc trên sông, biển, ta không thể đơn thuần định vị 

ngay chính xác vị trí của tim cọc. Thay vào đó ta thi công sàn đạo, sau đó định 

vị trục của tim cọc trên các thanh sàn đao để có thể hạ cọc chính xác hơn. 

Hoặc khi cắm cọc giải phóng mặt bằng, định vị lề đường,… ta không cần phải 

trích xuất tọa độ của cọc giải phóng mặt bằng hay tọa độ lề đường, ta có thể sử 

dụng luôn tọa độ tim tuyến, nhập vào phần mềm và tiến hành di chuyển theo 

từng hướng vẫn có thể định vị được. 

Thao tác như sau: 

• Từ màn hình Khảo sát  Chọn Bố trí tuyến. 

 

• Tiếp tục chọn Thêm, sau đó nhập tên cho đường thẳng. 

• Ở mục Loại đầu vào  Chọn Điểm xuất phát + Điểm kết thúc. 

• Ở mục Đặt điểm xuất phát ta có thể nhập tọa độ bằng biểu tượng  hoặc 

chọn trên bản đồ với biểu tượng . 
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• Ở mục Đặt điểm cuối cũng tương tự điểm xuất phát sau đó chọn OK. 

 
• Sau đó chọn vào đường thẳng đã tạo  Chọn Cổ phần  Chọn OK. 
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Trên màn hình lúc này xuất hiện 1 đường chuẩn màu đỏ - đó chính là đường chuẩn ta 

đã tạo. Tiếp theo ta di chuyển máy sao cho các giá trị ngang và dọc theo đúng giá trị ta 

mong muốn. 

   

Có thể áp dụng chương trình này vào các công tác định vị cọc giải phóng mặt bằng, 

định vị lề đường,… 
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3.3. Cách xuất và nhập số liệu đo đạc 

3.3.1. Cách xuất file tọa độ sau khi đã đo khảo sát 

Sau khi đo đạc hiện trường xong, trên phần mềm SingularPad cho phép người dùng 

xuất file nhanh chóng ra ngoài dưới dạng bảng tính và có thể gửi file trực tiếp về máy 

tính thông qua Gmail, Zalo,… 

Từ màn hình  Chọn Dự án  Chọn Xuất dữ liệu. 

 

Người dùng thực hiện các bước sau: 

• Đường dẫn Xuất: Bộ nhớ trong/Download. 

• Tên tệp: Tên dự án + Input. 

• Định dạng tệp xuất: Chọn định dạng cần trút ra (txt, csv, cad,…). 

• Tiếp tục chọn Xuất. 
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• Sau khi xuất thành công máy sẽ hỏi bạn có muốn chia sẻ trực tiếp không thì tùy 

chúng ta có thể chọn Có hoặc Không. 

* Trường hợp 1: Chọn Có. 

• Màn hình sẽ hiển thị giao diện chia sẻ và tùy nhu cầu sẽ chọn hình thức chia sẻ 

(Zalo, Gmail,…). 
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* Trường hợp 2: Chọn Không. 

• Sau khi xuất tệp xong, người dùng có thể vào bộ nhớ trong để kiểm tra file. Tại 

đây người dùng có thể gửi file trực tiếp về máy tính để tiến hành xử lý. 

 

• Chọn đúng khu vực lưu trữ  Nhấn giữ vào file muốn gửi  Chọn biểu tượng 

  Chọn phương pháp chia sẻ. 
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3.3.2. Nhập file tọa độ vào trong máy (phục vụ công tác bố trí điểm) 

Trước tiên, người dùng cần chuẩn bị sẵn file số liệu thiết kế, lưu file dưới dạng (*.txt 

hoặc *.csv). 

• Tải file đã chuẩn bị sẵn vào sổ tay thông qua Zalo hoặc Gmail 

• Trên sổ tay, tại trang màn hình Dự án  Nhập dữ liệu. 

 

Thực hiện các thao tác sau: 

• Loại dữ liệu: Chọn Cơ sở dữ liệu điểm. 

• Chọn định dạng tệp nhập: Chọn đúng định dạng theo file cần nhập. 

• Sau đó chọn Tiếp theo  Chọn đúng thư mục đã tải file về  Chọn file cần 

nhập  Chọn OK. 
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3.4. Cách sử dụng chức năng khảo sát và bố trí điểm bằng hình ảnh và laser 

3.4.1. Định vị điểm (bố trí điểm) bằng hình ảnh 

Để sử dụng tính năng dẫn hưởng bằng Camera trong định vị điểm, người dùng cần kết 

nối với Wifi của thiết bị (đầu thu) và bắt buộc sổ tay phải có Sim 4G. 

• Chọn biểu tượng Wifi của sổ tay  Chọn vào wifi của đầu thu  Nhập mật 

khẩu: 12345678 
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• Sau đó vào lại phần mềm SingularPad từ màn hình Khảo sát  Chọn Point 

Stakeout  Chọn đúng điểm cần bố trí  Chọn Cổ phần. 

• Từ màn hình bố trí điểm chọn vào biểu tượng  . Sau đó máy sẽ bắt đầu hiện 

vị trí và khoảng cách trực quan cho chúng ta bố trí, ta di chuyển máy theo hướng 

dẫn trên màn hình đến khi nào sai số về nhỏ nhất là được. 

  

3.4.2. Khảo sát điểm bằng laser 

Khảo sát điểm bằng laser là một tính năng hữu ích, giúp chúng ta có thể khảo sát được 

tọa độ của các điểm ở vị trí không thể tiếp cận được hoặc các điểm bị che khuất bởi 

các cây lớn, tòa nhà,… để thực hiện ta cần thao tác như sau: 

• Từ màn hình Khảo sát  Chọn Khảo sát điểm. 

• Chọn vào biểu tượng  sau đó cần phải khởi động lại bù nghiêng và làm theo 

hướng dẫn của máy. 

• Sau khi hoàn thành thì sẽ xuất hiện biểu tượng laser trên màn hình và tia laser 

ngoài thực địa. 
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3.4.3. Định vị điểm bằng laser 

• Từ màn hình Khảo sát  Chọn Bố trí điểm  Chọn đúng điểm cần bố trí  

Chọn Bố trí điểm. 

• Từ màn hình bố trí điểm chọn vào biểu tượng  sau đó cần phải khởi động lại 

bù nghiêng theo hướng dẫn của máy. 

• Sau đó trên màn hình sẽ hiển thị tia laser và khoảng cách từ đó ta tiến hành định 

vị như bình thường. 
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Trên đây là tài liệu hướng dẫn chi tiết từ cơ bản đến nâng cao phần mềm SingularPad trên 

máy RTK XYZ. CÔNG TY TNHH MÁY ĐỊNH VỊ XYZ rất hy vọng nguồn tài liệu trên sẽ 

hữu ích cho các bạn trong quá trình sử dụng máy, chúc các bạn thành công. 
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